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จุดเด่นของหลักสูตร 

เนื้อหาของหลักสูตรสอดคลองและตอบสนองความตองการของ
ภาคอุตสาหกรรม โดยมุงเนนการเรียนการสอนท้ังในภาคทฤษฎีและ
ปฏิบัติเพื่อใหผูเรียนมีทักษะ ความรู ความสามารถ ความเชี่ยวชาญ
ทางวิชาการและวิชาชีพ ในการประยุกตใชงานทางดานเทคโนโลยี
วิศวกรรมไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสกําลัง 

 

ปรัชญาของหลักสูตร :  

ผลิตวศิวกรผสูรางเทคโนโลยีวิศวกรรมเฉพาะทาง ตอบสนองการ
พัฒนาอุตสาหกรรมและพึ่งพาตนเองที่ยั่งยืน 

 

คุณสมบัติผู้เข้าศึกษา : ผู้สำเร็จการศึกษาจากระดับ 
 
➢ปวส. สาขาช่างไฟฟ้า ช่างอิเล็กทรอนิกส์ ช่างไฟฟ้าอุตสาหกรรม  
 

 

 

 

 

 

 

วัตถุประสงค์ของหลักสูตร 

1. เพื่อผลิตบัณฑิตที่มีความรูความสามารถในการออกแบบ ผลิต 
ติดตั้ง และบํารุงรักษาระบบไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสกําลังที่ใชใน
งานอุตสาหกรรม ผลิตบัณฑิตที่มีความเช่ียวชาญเฉพาะ สามารถนํา
ความรูไปประกอบวิชาชีพวิศวกรรมในหนวยงานของรัฐและเอกชน
ไดอยางเหมาะสม 

2. เพื่อผลิตบัณฑิตใหมีคุณธรรม จริยธรรม มนุษยสัมพันธ มีความ
รับผิดชอบตอหนาที่และสังคม 

3. สงเสริมการสรางสรรคนวัตกรรม การคิดคนสิ่งประดิษฐใหม  
เพื่อเสริมสรางความมั่นคงทางสังคมและเศรษฐกิจของประเทศ 

 

อาชีพที่สามารถประกอบได้หลังสำเร็จการศึกษา 
➢นักออกแบบ ติดตั้ง และควบคมุการปฏิบตัิงาน เกี่ยวกับระบบ   

    ควบคุมด้วยไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์กำลัง 

➢วิศวกรมไฟฟ้า ➢ผู้ช่วยนักวิจัย 

➢พนักงานรัฐวิสาหกิจ พนักงานเอกชน ที่ประกอบกิจการด้าน 

    วิศวกรรมไฟฟ้าและอิเล็กทรอนิกส์กำลัง 

➢ผู้ประกอบการ ➢บุคลากรทางการศึกษา 
 

ผลการเรียนรู้ที่คาดหวัง ELO 
ELO 1  (S) มี ค ว าม รู พื้ น ฐ าน ท างคณิ ตศ าสตรและวิท ย าศาสต ร   
รวมถึงพื้นฐานทางดานวิศวกรรม สําหรับประยุกตใชกับงานทางดาน
วิศวกรรมไฟฟา อิเล็กทรอนิกสกําลัง และการควบคุมอัตโนมัติ 
ELO 2  (S) มี ความรูและทั กษะในการวิ เคราะห วงจรไฟฟ า วงจร
อิเล็กทรอนิกส ระบบดิจิทัล สําหรับการประยุกตใชและแกปญหาในงาน
ทางดานวิศวกรรมไฟฟา อิเล็กทรอนิกสกําลัง และการควบคุมอัตโนมัติ 
ตลอดจนมีทักษะการใชโปรแกรมคอมพิวเตอรสําหรับการออกแบบ จําลอง
และวิเคราะหผลรวมไปถึงการเขียนโปรแกรมควบคุมในงานทางดาน
วิศวกรรมไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสกําลัง 
ELO 3 (S) มีความเชี่ยวชาญทางวิชาการ ในการประยุกตใชวงจรแปลงผัน
พลังงานไฟฟา การขับเคลื่อนเครื่องจักรกลไฟฟา รวมถึงการควบคุม
อัตโนมัติที่เกี่ยวของกับงานดานวิศวกรรมไฟฟาและอิเล็กทรอนิกสกําลัง 
ELO 4 (S) มีความสามารถในการบูรณาการความรูรวมกับการปฏิบัติงาน
ทางดานวิศวกรรมไฟฟาอิเล็กทรอนิกสกําลัง รวมไปถึงการควบคุมอัตโนมัติ 
เปนผพูัฒนา สรางสรรคเทคโนโลยีและนวัตกรรมที่เหมาะสม 
ELO 5 (G) มีความรับผิดชอบ คุณธรรม จริยธรรม และจรรยาบรรณใน
วิชาชีพ โดยคํานึงถึงความถูกตองความปลอดภัย และผลกระทบตอสภาพ
แวดลอมและสังคม 
ELO 6 (G) มีทักษะในการวิเคราะห เชิงตัวเลข การนําเสนอ การใช  
สื่อเทคโนโลยี และการคิดอยางเปนระบบรวมทั้งมีความสามารถในการ
บริหารเวลา การเรียนรูดวยตนเอง การทํางานเปนทีม และการสื่อสาร 
กับผูรวมงาน 
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(PnET) เทียบโอน 3 ป ี
 



อาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
1. ผู้ช่วยศาสตราจารย์ชวนะ  อยู่ภักด ี
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5. อาจารย์ ดร.เดชา  ปานประเสริฐ 
6. ผู้ช่วยศาสตราจารย์พัชรี  ชูชาติ 
 

ผลงานคณาจารย์ผู้รับผิดชอบหลักสูตร 
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โครงสร้างหลักสูตร (PnET-เทียบโอน 3 ปี) 

1) หมวดศึกษาท่ัวไป 15 หน่วยกิต 
2) หมวดวิชาเฉพาะ  105 หน่วยกิต 
    ก) กลุ่มวิชาแกน 47 หน่วยกิต 
    ข) กลุ่มวิชาชีพ     58 หน่วยกิต 
    ค) กลุ่มวิชาฝึกงาน 240 ช่ัวโมง 
3) หมวดวิชาเลือกเสรี   6 หน่วยกิต 

*หลักสูตรเทียบโอน รวมตลอดหลักสูตร 126 หน่วยกิต* 

 

สถานที่ตั้งและห้องปฏิบัติการต่างๆ  
 

 
ห้องปฎิบัติการประยุกต์ใช้อิเล็กทรอนิกส์กำลัง 

 

 
ห้องปฏิบัติการควบคุมอัตโนมัติ 

 

 
ห้องปฏิบัติการ PLC 

 

 
ห้องปฏิบัติการอิเล็กทรอนิกส์กำลังด้านพลังงาน 

 

        
อาคาร 62 ชั้น 3,4 (EE-Shop, EE-Lab) 

 

ตัวอย่างผลงานนักศึกษา (PnET) 

 
เครื่องพิมพ์พลาสตกิ 3 มิติ แบบเดลต้า 

 
เครื่องค่ัวและปั่นละเอียดพริก

แห้งกึ่งอัตโนมัต ิ

 

 
การแสดงผลและควบคุมแรงดัน
เอาต์พุตของบัคคอนเวอรเ์ตอร์ 

โดยใช้ LabVIEW 

 

 
การควบคุมแรงดันและกระแสของวงจรบัค 

โดยใช้ตัวควบคุมแบบพีไอ 

 

 
การออกแบบเตาแม่เหลก็ไฟฟ้า บนพื้นฐานวงจร 
แปลงผันไฟฟ้ากระแสสลับแบบคลาสอเีรโซแนนซ ์
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